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Automatizovany zakladac

Specifikace SAE160 (Duplex Tele) | SAE160 (Triplex Hi-Lo)
1.1 | Vyrobce Toyota
1.2 | Model SAE160
3 1.3 | Pohon Elektricky
£ |14 | Provoznityp Automaticky/Ruéné vedeny
< 1.5 | Jmenovita nosnost Q kg [ 1600/1470 "
2 |18 VlylozZeni tézisté nakladu c mm | 600/650 "
1.8 | Vzdalenost od osy kol podpérnych ramen k ¢elu vidlic X mm | Viz tabulka zavislosti na baterii a vybavé.
1.9 | Rozvor y mm | Viz tabulka zavislosti na baterii a vybave.
% | 2.1 | Provozni hmotnost v¢. baterie kg | 1513 1691
% 2.2 | Osové zatizeni, s nakladem Kola hnaci/podvozkova/podpémych ramen kg |[353/739/2033 679/419/2205
:E: 2.3 | Osové zatizeni, bez nékladu Kola hnaci/podvozkova/podpémych ramen kg | 361/680/472 448/679/570
3.1 Kola hnaci/podvozkova/podpérnych ramen Vulkollan®/Polyuretan/Vulkollan®
3.2 | Rozmér kol, predni mm | @ 230x70
3.3 | Rozmér kol, zadni mm | @ 85x95
§ 3.4 | Pomocna kola (rozméry) mm | @ 125x50
3.5 | PocCet kol, pfedni/zadni (x = hnana kola) 1x+2/2
3.6 | Rozchod kol, pfedni b, mm | 585
3.7 | Rozchod kol, zadni (Sitka pres vidlice 520/570) b, mm | 339/390 -390
4.2 | Vy3ka stoZaru - min h, mm | 1737 2162
4.3 | Volny zdvih h, mm |- 1592
4.4 | Rozsah zdvihu h, mm | 2263 4613
Vyska zdvihu h,, mm | 23502 47002
45 | Vyska stozaru, max. h, mm | 2892 5316
4.9 | Vyska oje v poloze pro fizeni, min./max. h, mm | 1150/1385
VySka se skenerem hy mm | 2381/2969
Vy$ka oka skeneru h,, mm | 2362/2950
a:; 4.15 | Vy3ka spusténych vidlic h., mm | 87,6
é 4.19 | Celkova délka I, mm | Viz tabulka zavislosti na baterii a vybaveé.
4.20 | Délka k Celu vidlic L, mm | Viz tabulka zavislosti na baterii a vybavé.
4.21 | Celkova Sitka b, mm | 930
4.22 | Rozméry vidlic slell mm | 70/180/1250
4.25 | Sitka pres vidlice b, mm | 520/570 -/570
4.26 | Vzdalenost mezi podpérnymi rameny b, mm | 212/262 -1262
4.31 | Svétla vyska, s nakladem, pod stozarem m, mm | 17,5
4.32 | Svétla vyska ve stfedu rozvoru m, mm | 24,5
4.35 | Polomér otaceni W, mm | Viz tabulka zavislosti na baterii a vybavé.
5.1 | Rychlost pojezdu, ve sméru oje/vidlic, manudini rezim se stupackou km/h | 6,0/6,0
o Rychlost pojezdu, ve sméru oje/vidlic, manualni rezim km/h | 2,0/4,0
§ 5.1.1 | Rychlost pojezdu, ve sméru oje/vidlic, automaticky rezim km/h | 8,011,119
g 5.2 | Rychlost zdvihu s/bez nakladu m/s [0,17/0,34
g 5.3 | Rychlost spousténi s nakladem/ bez nakladu m/s | 0,46/0,41
o 5.8 | Max. stoupavost s/bez nakladu ¥ % | 6/10
5.10 | Provozni brzda Elektromagneticka
s 6.1 Jmenovity vykon motoru pojezdu S2 60 min kw 1.8
2 |62 | Jmenovity vykon motoru zdvihu S3 10% kw |3
%‘ 6.4 | Napéti baterie, jmenovita kapacita K, Olovéna V/Ah | 24/500
% Napéti baterie, jmenovita kapacita K, Li-lon V/Ah | 24/300
W |65 | Hmotnost baterie kg | 345-403
8.1 Typ regulace pohonu Plynule regulovatelny AC pohon
8.4 | Hluénost v Urovni usi fidice podle EN 12 053 dB (A) [ <70
;S Bezpecnostni tfida laserovych produktd Trida 1 (EC 60825-1)
3 Vyska od podlahy po horni hranu rolny baterie mm | 140
Vyska od podlahy ke stfedu desti¢ek autonabijeni mm | 359
Vzdalenost stfedu vidlicovych kol ke stfedu desticek autonabijeni mm | 1121 | 1104

Y Vlylozeni 650 mm v auto rezimu

2 Max vy$ka nakladove stanice v auto rezimu je h,, - 200mm

¥ 5,1 km/h s volitelnym bezpecnostnim skenerem ve sméru vidlic.
4 Méreno dle podnikovych standardu.

Veskeré Udaje jsou zaloZeny na tabulkovych konfiguracich. Jiné konfigurace mohou poskytnout jiné hodnoty.
Uvadény vykon a rozméry predstavuji jmenovité hodnoty, které se mohou lisit v ramci toleranci.
Produkty Toyota Material Handling a jejich specifikace se mohou zménit bez pfedchoziho upozornéni.




Rozmeéry zavislé na baterii a vybave

Rozméry LULGLEL Stozar DX Tele Stozar TX Hi-Lo
prostor
Délka vidlice mm 1250 1650 1250 1650 |n)
18 Vzdalenost kol k ¢elu vidlic X [mm 657 979 640 962 |n)
i Vzdalenost kol k ¢elu vidlic, se zadnim bezpe€nostnim skenerem X |mm 657 979 640 962 n)
19 Rozvor y |mm 1452 1752 1452 1752 | n)
’ Rozvor, se zadnim bezpe¢nostnim skenerem y |mm 1452 1752 1452 1752 | n)
419 Celkova délka ¢ L [mm 2311 2711 2327 2727 |n)
; Celkova délka, se zadnim bezpecnostnim skenerem L | mm 2311 271 2327 2727 |n)
420 Délka k ¢elu vidlic l, |mm 1061 1061 1078 1078 |n)
' Délka k Celu vidlic, se zadnim bezpecnostnim skenerem l, mm 1061 1061 1078 1078 |n)
435 Polomér otaceni Wa |mm 1767 2089 1767 2080 |n)
; Polomér otaceni, se zadnim bezpecnostnim skenerem Wa |mm 1767 2089 1767 2080 |[n)
Vzdalenost stfedu vidlicovych kol ke stfedu desti¢ek autonabijeni mm 121 1443 1104 1426 |n)
4) Mechanicky naraznik vidlic prodlouzi vidlice 0 41 mm
Sirky uliCky Automaticky rezim
SAE160 Ay Otaceni na misté. PPS utlumen
(g Sikanskladu  [mm [800 800
Manipulace z Délka nakladu mm | 1200 1600
kratsi strany PPS ve sméru vidlic
Ano mm | 2682 3061 n)
DX Tel
o Ne mm |2682  |3061  |n)
Ano mm | 2696 3076 n)
TX Hi-L:
o Ne mm 269 3076 |n)
Nosnosti zdvihu
Realna nosnost (kg)
Model SAE160
Bateriovy prostor Velky
Typ stozéru Dx Tele Tx HiLo
Sitka pres vidlice WOF (mm) 520/570 570
Vylozeni LCP (mm) 650 | 850 | 650 | 850
Vy3ka zdvihu h,, (mm)
2350 1470 | 1130 | 1470 | 1130
2850 - - 1470 | 1130
3500 - - 1100 | 850
4300 - - 760 580
4700 - - 690 | 530
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Vlastnosti voziku:

» Automaticka — nakladka a vykladka
— horizontalni pfeprava
— horizontalni blokové skladovani

* Manualni manipulace

* Laserova presna navigace

» Systém ochrany osob (PPS) ve sméru jizdy

» Systém ochrany osob po stranach

» Systém ochrany osob ve sméru vidlic (volitelné)
* Detekce prekazek, shora (volitelné)

* Detekce prekazek, vpfedu (volitelng)

* Mechanicky naraznik vidlic (volitelng)

» Automatické nabijeni Li-ion baterie (volitelné)
- Ctecka &arovych koda (volitelng)

* Detekce nakladu & Senzory Spicek vidlic

* Informacni displej

* Elektronicky rekuperaéni brzdny systém

* VVyména baterie z boku

Dalsi funkce k dispozici na vyZzadani.

TP-Technical Publications, Svédsko — 746908-040, verze 16, 2023-05-14

TOYOTA MATERIAL HANDLING EUROPE ZASTRESUJE ZNACKY TOYOTAABT V EVROPE

TOYOTA

MATERIAL HANDLING



