Automatizovany prepravnik palet

TOYOTA radioshuttle
RS150

TOYOTA

www.toyota-forklifts.cz MATERIAL HANDLING



Automatizovany prepravnik palet

Specifikace satelitu RS150
Rozmér palety mm 800x1200 1000x1200 1200x1200
1.2 |Model RS150 RS150 RS150
8 1.3 Pohon Elektricky Elektricky Elektricky
f‘: 14 | Typ Cinnosti Satelit s kolejnicovym navadénim
E 1.5 | Jmenovita nosnost™ Q kg [1500 1500 1500
= 1.6 VyloZeni tézisté nékladu c mm |491 591 691
19 Rozvor y mm | 500 700 900
g g 21 Provozni hmotnost bez baterie (viz 6.5) kg |174 200 230
3.1 Hnacilopéma kolecka Polyuretan Polyuretan Polyuretan
o [32 | Rozmér kol, predni mm | 100 100 100
2 3.3 | Rozmér kol, zadni mm | 100 100 100
3.5 | Pocet kol - pfedni/zadni (x = hnané kola) 2/2/x 2/2/x 2/2/x
44 | Vyska zdvihu h, mm |22 22 22
4.7 | Celkova vyska h, mm |208 208 208
419 | Celkova délka* I, mm | 939 1139 1339
> |4.21 |Celkova Sitka* b, mm [ 1022 1022 1022
% 4.22 | Rozméry zvedaci plochy ell mm | 85/760 85/960 85/1160
2 Sitka mezi vidlicemi b, mm | 252 252 252
Kanal pro vidlice b,, mm | 320 320 320
Sitka palety* K mm | 1200 1200 1200
Délka palety* L mm | 800 1000 1200
= 51 Rychlost pojezdu s nakladem/bez nakladu m/s |0,7/<1,1 0,7/=11 0,7/<1,1
g § 52 | Rychlost zdvihu s/bez nakladu s |15 15 15
(=5 53 | Rychlost spousténi se jm. nakladem/bez s 1,5 1,5 15
- 6.1 Jmenovity vykon motoru pojezdu S2 60 min kw {0,23 0,23 0,23
E S (6.2 | Jmenovity vykon motoru zdvihu S3 15% kW 10,23 0,23 0,23
E g |64 Napéti baterie/jmenovita kapacita K, VIAh | 24/50 24150 24/50
. 6.5 Hmotnost baterie Gelova/Li-lon kg |2x24/2x13 2x24 1 2x13 2x24 1 2x13
= 8.1 Typ regulace pohonu Plynule regulovatelny AC pohon
£ |84 Hluénost v trovni usi fidi¢e podle EN12 053 dB (A) [<70 <70 <70
© Systém ochrany osob Laserovy skener Laserovy skener Laserovy skener
g Frekvence MHz |433 433 433
§ E Napajeni VImA | 12-24 DC/100 12-24 DC/100 12-24 DC/100
= Baterie 9V alkalicka baterie typu: 6LR61

n) = Nova hodnota / text od predchozi verze TL.
*) K dispozici dal$i alternativy
**) 1800 kg jako volba

Veskeré Udaje jsou zaloZeny na tabulkovych konfiguracich. Jiné konfigurace mohou poskytnout jiné hodnoty.
V/ykon a rozmeéry voziku predstavuji jmenovité hodnoty, které se mohou lisit v ramci toleranci.
Produkty Toyota Material Handling a jejich specifikace se mohou zménit bez pfedchoziho upozornéni.
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TOYOTA adloshul

Celni pohled na trovné regalového 8/ W
systému e

Rozmér sekce: 1350 mm *

Volny prostor mezi kolejnicemi: 922 mm *
Sitka stojiny 90 mm nebo 110 mm
NejnizSi uroven nad podlahou 300 mm
Vyska palety

Minimalni vzdalenost mezi paletami = 300 mm

Sitka nad kolejnici = 1148 mm *
Vile = 9mm
Sitka palety = 1200 mm *
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Hloubka palety

* K dispozici i dalSi rozméry

Boc¢ni pohled — hloubka kanalu FiLo
(prvni dovnitr - posledni ven)

A Hloubka kanalu 300mm +
(n x (hloubka palety + 20mm))
B Volny prostor za regalem 150mm

Boc¢ni pohled — hloubka kanalu FiFo
(prvni dovnitf, prvni ven)

A Hloubka kanalu 300mm +
(n x (hloubka palety + 20mm)) + 300mm




Vlastnosti systému satelitnich voziku:

* Provéfena spolehlivost systému s vice nez 20 lety zkuSenosti
* LepSi vyuziti skladu (vice palet na menSim prostoru)

* Moznost menSich SKU rozméra

* Vice prepravenych palet v kratSim Case

* Prakticky zadné skody na zbozi

* Vynikajici funk&nost rozhrani ¢lovék-stroj

* Funkce inventare

 Adaptivni design softwaru

» Systém fazeni palet

* Flexibilni pouZiti s riznymi nosici nakladu
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